
分項一：有機廢棄物處理技術及大數據彙整
為解決全球有機廢棄物處理之問題，將利用
楊秋忠院士發明全球唯一之3小時內快速處
理有機廢棄製成有機質肥料之創新技術，發
展人工智慧技術應用於快速處理有機廢棄物
，開發出「無人有機廢棄物人工智慧快速處
理廠」之設計及建構，以便達成有效、快速
、整體性解決全球有機廢棄物之循環再生、
環保及勞力困境之問題。應用人工智慧之技
術提昇農業生產力，邁向效率效能、優質安
全的新農業時代。
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1.解決人類數千年來處理有機廢棄物重大困境。
2.具有循環經濟資源再生及環保之技術：全球唯一3小時內快速處理技術有機廢棄物製成有機肥，製成之有機肥
產品又可以減少化學肥料之施用量，達到增進全球地力及永續農業的目標。
3.可整廠設備輸出，及銷售酵素產品：將成為一項整合型大利基的商品產業。

1.發展之AI 之軟體及硬體，將可被運用到其他農業、民生及產業，一舉數得。
2.有效整體解決全球有機廢棄物之現有環保及勞力問題，可提升現有我國產業生產力及國際競爭力。
3.有效徹底解決生產堆肥的環境問題，可望在這波變革浪潮中贏得市場先機，奠定全球市場領導者的地位，
成為世界級有機廢棄物處理產業的標竿。

分項三：有機廢棄物智慧判斷及裝置設計
已完成使用水份與酸鹼度感測器量測不同有機廢棄物的
節點端模組實作、感測器通訊功能測試、以及感測器節
點端系統建置。後續的智慧型有機廢棄物處理廠的 LoRa

無線感測網路系統正在進行架構規畫/設備建置中。

智慧型有機廢棄物處理廠的LoRa無線感測網路系統架構圖

已完成的感測器功能與通訊測試架構圖

分項四：處理自動化系統設備設計
目前分項子計畫四已完成系統規
劃設計部分，相關設備正在進行
建構當中。
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分項二：有機廢棄物影像辨識偵測設計
抽取影像特徵
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